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Navyk dojnic na system robotického dojenia

Délezitymi bodmi pre
rozhodovanie farmara, ¢i
zakpit na dojenie robot
alebo konvenéni doja-
refi, sl systém kfmenia,
zdravotny stav zvierat,
planovana GZitkovost
dojnic, konstrukéné moz-
nosti objektu, moZnosti
pracovnych sil a samo-
zrejme finanéné moZnosti
chovatel’a.

Pokial sa rozhodne pre
automaticky systém dojenia
(AMS), méZe napriek vys-
§im investiénym nakladom
ofakavaf zvySenie uZitko-
vosti dojnic a naopak, me-
nej prace. Dojenie robotom
moéze byt profitabilnejsie nez
dojenie konvenéné. Zmeni
sa tieZ Zivotny §tyl farmara,
klesne zavislost od vonkaj-
Se¢j pracovnej sily, systém
umoziiuje lepSiu kontrolu
stdda. Jednym z hlavnych
faktorov .ovplyviiujicich ko-
neéné ekonomické vysledky
st manaZérske schopnosti
farmara.

Vyhody i nevyhody

Hoci vyhody AMS st zrej-
mé, a su popisané v predcha-
dzajucich ¢&lankoch, zazna-
menavaju sa aj nevyhody.
Na systém kfmenia krav
dojenych v AMS sa vyssie
poziadavky a kfmenie samo-
zrejme rozhoduje o mlied-
nej Gzitkovosti. Nepisanym
pravidlom automatického
dojenia je, Ze 20 % krav zo
stada vyZzaduje 80 % celko-
vej prace. Ide o kravy so Spe-
cifickymi potrebami. Takym
zvieratdm musi byt venova-
nid maximalna pozornost.
Naroénejsia je tiez organiza-
cia pracovnej doby, kontroly
pracovnikov a ich miezd.

Kvalita mlieka mézZe byt
zhor3ena v mnohych pripa-
doch, tieZ pohoda a zdravot-
ny stav nie sa vzdy ideéalne.
Najmi vplyv AMS na spra-
vanie by mal byt skimany.
Krava potrebuje dobrii po-
hyblivost a dobré umiestne-
nie ceckov. Krivajuca kra-
va sa neochotne pohybuje
anechce sajej chodit k AMS.
Morfolégia vemena sa da
zlepSit modernou geneti-
kou, ale vyber bykov a krav
na uzavreté predné cecky, ¢o
Jje vhodné pre dojenie v do-
jarni, méze byt problémom
pre dojenie ich potomkov
v AMS. Velkost cecka je tiez
dolezita, pretoZe velkd va-
riabilita mozZe byt zloZita pre
nastavenie dojacich nastav-
COV.

Vyhodou pouzitia AMS
je, Ze je mozné vyuZit senzo-
ry dojaceho systému a podla
zloZenia mlieka prispdsobit
kfmenie dojnic.

Dalsou vyhodou AMS je
flexibilita prace a pracov-
nej doby a zniZenie fyzickej
naroénosti. Dolezitou vyho-
dou robota je individualne
dojenie kazdého cecka. Na
rozdiel od konvenénych sys-
témov su ceckové nésadce
nasadzované a tiez snimané
jednotlivo, hned ako prietok
mlieka v danej Stvrtke klesne
pod uritd hranicu. Tym sa

Dlhodobé skisenosti chovatefov ukazujl, Ze zakladom UspeSného robotického dojenia je volny pohyb
zvierat. KaZda dojnica ma svoj individudlny rytmus, ktorym sa riadi a ktory jej vyhovuje.

zabréani dojeniu ceckov na-
prazdno.

S ohladom na pohodu
kravy ma pouzitie AMS vy-
hody aj nevyhody. Niekto-
ré Stadie pripominaja, Ze
automatické aj konvenéné
dojenia st rovnako akcep-
tovatelné pre pohodu krav.
Ale pokial neméZe robot
nastavit optimalnu rychlost
dojenia, ¢as pobytu v AMS

-sa predlZi a krava nie je do-

konale vydojend. To méze
vyvolat zapal vemena a zhor-
8it kvalitu mlieka.

Priprava na AMS

Zékladnymi bodmi sd
ustajnenie, kfmenie a napa-
janie, systém odpratdvania
hnoja a systém pohybu doj-
nic. Dolezité je pohodlie,
welfare zvierat, a na to treba
zaistit volné boxové ustaj-
nenie a spravne osvetlenie
mastale.

Medzi hlavné limity pre
pracu s AMS patri mnozstvo
mlieka v kg nadojeného ro-
botom za defi, pocet dojeni
za defl za stddo a dojnicu,
navitevnost robota za kaz-
da hodinu, priemerny tok
mlieka na dojnicu a Stvrt-
ku, priechodnost branka-
mi, ale tiez kvalita mlieka,
resp. zdravie mlienej Zlazy
(pritomnost ‘krvi v mlieku,
merna elektricka - vodivost,
pocet somatickych buniek),
pocet nekompletnych dojeni
¢i spotreba krmiv.

Pre pohyb zvierat musi
mat mastal dostatoéne Siro-
ké chodby, nekizavii podla-
hu, zodpovedajuci priestor
Cakarne, selekéné branky
i miesto pre separaciu doj-
nic. Zalezi pritom na zvole-
nom systéme pohybu dojnic.
Pri prechode z konvenéného
spbsobu dojenia na automa-
ticky systém vznika otazka,
pre aky druh pohybu krav
v mastali sa rozhodnut. Ide
o déleZité rozhodnutie, ktoré
ovplyvni pracovni naroc-
nost, pohodu a s tym spo-
jena produkéna vykonnost
dojnic.

Pri planovani robotickej
maétale sa musi tieZz poéitat
s miestnostami ako st kan-

celaria, strojovila, mlieénica
a samozrejme umiestnenie
dojaceho robota. DéleZité je
sa rozhodnut o spésobe kf-
menia, ale tieZ o rozmeroch
mastale, najm3 pokial ide
o umiestnenie boxovych le-
zovisk, a dolezité st néklady
na pracovnu silu.

Navyk na robotické
dojenie

Robotické dojenie je rov-
nako vhodné ako konvenéné
dojenie, umozZiiuje vysoku
troven Standardov welfare
zvierat. V niektorych aspek-
toch je dojenie robotom do-
konca vyhodnejSie neZ kon-
venéné dojenie.

Rézne stresory ako izo-
lacia, nezname prostredie
alebo strach z Iudi pritom-
nych pri dojeni méZu zhorsit
spastanie mlieka. Pokial je
prvostka &i Cerstvo otelena
krava vystavena stresu a dl-
hému &akaniu, zniZuje sa jej
produkcia mlieka a objavuja
sa najroznejSie zdravotné
komplikacie.

Chronicka bolest vyvola-
na ochorenim alebo porane-
nim a dalSie stresové situacie
objavujuce sa pri dojeni zni-
Zuja dojivost. Akutny stres
pocas dojenia znizuje nadoj
prostrednictvom centralnej
inhibicie vyluovania oxyto-
cinu a periférnou &innostou
katecholaminov. Oxytocin,

ktory je vyluovany central-
nym nervovym systémom
do krvného riediska, je totiz
hlavnym mediatorom refle-
xu spustania mlieka.

Dobrovolny pohyb kravy
ma rozhodujuci vplyv na vy-
uzitie AMS. Zavedenie AMS
tak prindSa vyraznd zmenu
pre spdsob pohybu kravy.
UZ nie je vedena do dojarne
osetrovatelom, ale musi si
sama najst svoju cestu do
AMS. Tam musi poéas doje-
nia spokojne stat. To kladie
doraz na jej vlastnosti, naj-
mé na temperament.

Vol'ny pohyb krav

Dlhodobé skisenosti far-
marov po celom svete uka-
zuja, Ze zdkladom uspesné-
ho robotického dojenia je
volny pohyb zvierat. Oproti
uzkym preplnenym uli¢kam
je pouzZity otvoreny priestor,
kde sa kravy citia bezpetnej-
Sie. Ide najmé o zvierata na
konci hierarchického reb-
ricka. Dojnice si na dojenie
v AMS rychlo navykni, po-
kial maji mozZnost si vybrat
taky ¢as na dojenie, kedy ne-
musia stperit s agresivnymi
kravami.

Pri volnom pohybe moéze
krava pit, Zrat, odpocivat
a dojitf, kedykolvek sa jej
zachce. Prax ukazuje, Ze
nie s problémy s pravidel-
nostou navsitev dojaceho

robota, resp. s intervalom
medzi navitevami. KaZda
dojnica ma svoj individual-
ny rytmus, ktorym sa riadi
a ktory jej vyhovuje.

Navitevnost AMS sa
pocas difia meni v uréitych
periédach, najviac sa kravy
chcu dojit rano medzi sied-
mou a deviatou hodinou,
druha 3picka je popoludnie
okolo sedemnastej hodiny.
Takmer absolitny pokoj
robot zaznamenava medzi
trefou a Siestou hodinou
rannou, kedy kravy prevazne
oddychuju.

V porovnani s nidtenym
pohybom sa pri prvostkach
zvySuje produkcia o 7%
a pri kravach kratko po ote-
leni 0 10 %. Je dokazané, Ze
prvostky v systéme volného
pohybu, na rozdiel od nu-
teného, sa uéia navstevovat
robot rychlejsie. Celkove si
dojnice na volny pohyb lep-
Sie zvykaja, pretoZe je pre
nich prirodzeny.

Na jednej farme porovna-
vali navyk v systéme volného
pohybu so systémom Feed
First a skamali, ako rychlo
si kravy zvykna. Kravy vo
volnom systéme zacali uz na
druhy deil po spusteni testu
navstevovat robot samy. Pri
natenom pohybe bol v tom
samom &ase zaznamenany
prechod selekénou brankou
do &akarne, ale dojnice sa
neodvazili samy navstivit
dojaci box. AZ na treti den
po spusteni navstivilo v na-
tenom systéme robot 27 %
krav. Vo volnom viac nez
40 %.

Cielom jednej zo zahranié-
nych $tudii bolo zhodnotit,
ako odlisny systém pohybu
na farmach s automatickym
dojenim ovplyviiuje sprava-
nie krav. Za tymto ucelom
bolo sledovanych 10 fariem
s AMS, z toho bolo 5 fariem
s volnym pohybom, 5 s ria-
denym pohybom nazyvanym
Feed First. Na kazdej farme
bolo sledovanych 12 zvierat
po dobu 10 hodin. Hlav-
nym zaverom S§tudie bolo,
ze kravy pri volnom pohybe
CastejSie prijimali krmivo,
dlh3ie leZali a menej &asu
stravili ¢akanim na vstup do
AMS. Zistilo sa ale, Ze v sys-
téme Feed First maju dojnice
sklony stat dlhsie v krmo-
visku bez prijmu krmiva.
Podla autorov to mézZe byt

Motivaciou pre navstevu dojaceho robota je aj koncentrat podavany pri dojeni.

spOsobené strachom niZsie
postavenych zvierat vstupit
do &akacieho priestoru pred
AMS a tam byt konfronto-
vané s nadradenymi (domi-
nantnymi) kravami. V sys-
téme s volnym pohybom st
kravy tieZ viac aktivne, &o sa
vyznacuje Eastej§imi presun-
mi medzi leZiskom a krmo-
viskom. Dobrovolny pohyb
krav, oproti natenému, vedie
k prirodzenému spravaniu
zvierat. To je prospe3né pre
zdravie krav a produkciu
tym, Ze kravy dlhsi as le-
Zia a prijimaja viac mensich
porcii. Vysledkom je vy3Sie
vyuZitie krmiva a menej pra-
covnych sil.

Motivacia k dojeniu v AMS

Motivaciou pre navitevu
dojaceho robota je, rovna-
ko ako pri kazdom volnom
pohybe krav, koncentrat po-
davany v AMS. Na farmach,
kde je pastva vyuZivani na
100 %, byvaju do mastale
k robotom eSte pridavané
kfmne boxy, ktoré davkuja
koncentrat é&i iné doplnky
dojniciam a tym doplhajt
ich potrebu energie.

Kravy maju dve motivacie
pre vstup do AMS: pristup
ku kfmnej zmesi a vyprazd-
nenie vemena. V §tandard-
nych  podmienkach je
koncentrat podany krave
v uréenom mnozstve pocas
dojenia. Ked je krmivo takto
podavané, kravy rychlejsie
vchadzajd do AMS a ¢as
¢akania je niz8i. Naopak,
v systéme s riadenym pohy-
bom sa kravy do krmoviska
dostavaji aZ po skonéeni do-
jenia a v¥stupe z AMS. Preto
tento systém zaleZi na moti-
vacii kravy prijimat krmivo
v pravidelnych intervaloch.
V systéme s volnym pristu-
pom do krmoviska maja
kravy krmivo stale k dispozi-
cii. Kravy méZu navstevovat
AMS kedykolvek a interval
medzi dojeniami sa meni.
Frekvencia navitev AMS sa
pohybuje od 1,2 do 5 za den,
priemerne 2,5- az 2,7-krat
za derl.

Motivacia kravy pre vstu-
povanie do AMS je hlavny
rozdiel v porovnani s kon-
venénym dojenim. Do do-
jarne su kravy prehanané
o8etrovatelom dva- aZ trikrat
denne, pri pouziti AMS kra-
vy vstupuji dobrovolne a st
dojené bez zasahu ¢&loveka.
Bolo zistené, Ze dobytok je
mozné trénovat na krmivo

- po pocuti zvukového signa-

lu.
Adaptacia na AMS

Prvy predpoklad uspené-
ho dojenia je prispdsobenie
na AMS, &o vyzaduje nie-
kolko dni podla konkrétnych
podmienok. Ale adaptacia
na novy systém moZe byt
pre niektoré kravy naroéna
a musia sa presunut do sys-
tému s konvenénym  doje-
nim.

Niektoré kravy maja zrej-
mud motivaciu navstevovat
AMS, ale nerobia to.

Pokradovanie na 17. strane
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Speciélne tie, ktoré su na
vrchole laktacie. To mézZe
znamenat, Ze nie¢o nie je
v poriadku, Ze nie¢o obme-
dzuje ich vstup do AMS.
Zistilo sa, Ze viac ako 15 %
krav potrebuje byt k navite-
ve nitenych. Preto je tréning
k navitevam AMS velmi do-
lezity. Experimentalne sa zis-
tilo, Ze do Siestich dni navite-
vovalo AMS dobrovolne 92 %
prvostok a 81 % starsich krav.

Viac autorov informovalo
o habituicii (névyku) doj-
nic na vchadzanie do AMS.
Problémom spomaleného
ucenia mdze byt aj hluk ro-
bota. Zvieratd vchadzaja
do casti s hlukom pomal-
gie. Dalsi autori vysetrova-
li vplyv habituicie jalovic
pred otelenim na prostredie
dojarne na néasledni Gzitko-
vost. Habituované prvostky
nadojili o 1,3 kg denne viac
mlieka za prvych 100 dni
laktacie neZ nehabituované
prvostky. Trénované prvost-
ky prezivaji poéas prvého
tyzdia laktacie menej stre-
su, ale vplyv tréningu zaleZi
aj na ich temperamente.

Netspe$né dojenie ne-
gativne ovplyvni spravanie
kravy, sposobi zniZenie &asu
lezania a vy3Siu frekvenciu
mocenia. Jalovice, ktoré boli
pred otelenim vodené do do-
Jjarne, mali v prvom dni po
presune do mastale niz3iu
tepova frekvenciu ako dru-
hé skupina. Podla vyskumu
nemeckych autorov sa stav
urovna na deviaty den lak-
tacie.

Pre jalovice moéze byt
v Stadiu telnosti uplatneny
tzv. tréningovy box, ktory je
imitaciou dojaceho robotic-
kého boxu a do ktorého si
jalovice chodia pre granule
kfmnej zmesi. Vhodné su aj
granule zo susenej lucerny
a repnych rezkov. Je velmi
dolezité, aby jalovice neboli
do tréningového boxu zava-
dzané nésilim. Jalovice, kto-
ré v zasade odmietaja vsta-
pit do tréningového robota,
mozu byt vyselektované, &im
sa zniZi polet krav, ktoré
moéZu pri nasilnom nuateni
navstevy robota naruSovat
pohodu krav v produkénych
sekciach.

Prispésobenie na nové
ustajnenie

Instalacia AMS zmeni
nielen pohybové cesty krav,
ale najmi umozni zachovat
kazdej krave jej prirodzené
spravanie. AMS vyzaduje
rozdelenie aktivit spravania
krév na cely defi. Efektivny
Cas a as pouzitia AMS su
pre robotické dojenie klt&o-
vé. Najmi kravy na nizSom
stupni socialneho rebritka
dlhsie stoja vplyvom dlhého
¢akania na dojenie v AMS.

Je délezité si uvedomif, ze
kravy, ktoré maju skiisenos-
ti s poranenim ceckov po-
¢as dojenia, pri dojeni viac
kopu. Av3ak, kopanie je tieZ
ukazovatel diskomfortu za-
pri¢ineny pomalym tokom
mlieka a dojenim naprézd-
no. Kopanie krav po&as po-
bytu v AMS spésobuje vela

nemusia superif s agresivnymi kravami.

problémov, poskodenie cec-

kovych nasadcov, zariadenia

na Cistenie a iné. Vysledkom
je nekompletné vydojenie
a dlh3i ¢as dojenia. Meranie
variability srdcového tepu je
alternativny ukazovatel pre
hodnotenie stresovych reak-
cii kravy. Bola zisten4 velka
variabilita frekvencie tepu
pri navyku na AMS.

Prili§ dlhé &akanie pred
AMS a na vystupe z robota
zapriifuje stres. To ma ne-
gativny dopad na GZitkovost
a ziskovost chovu. Podla na-
Sich predbeznych vysledkov,
kravy s vysokym spoloéen-
skym poradim vchadzaju do
AMS bez ¢akania. Naopak,
kravy s nizkym poradim,
preukézali dlhé ¢akacie Easy
atieto podradené (submisiv-
ne) zvieratd stravili menej
¢asu v leZiskovej Casti.

Vhodné socidlne spra-
vanie je 3pecidlne délezité
pre AMS, pretozZe na vstupe
do zariadenia sa objavuje
safazivost. Nizko umiest-
neneé kravy stravia viac &asu
¢akanim na dojenie, zatial
¢o vysoko postavené kravy
dlhsi &as lezia. Kravy teda
musia byt v pokoji po dobu
dojenia, najma pocas vstupu
do dojarne, pripravy veme-
na a nasadzovania dojaceho
stroja i na konci dojenia.
Spravny postup pri dojeni
a pravidelna udrzba dojarne
minimalizuja traumatizaciu
cecku a znizuja riziko infek-
cie mliegnej Zlazy. ;

Ukazalo sa, ze kravy vy-
kazuji stresovi reakciu na
manipulaciu Iudmi, najmi
pokial je neprijemna. Okrem
toho, vzdialenost medzi jed-
notlivymi kravami je v &a-

. Dojnice si na dojenie v AMS rychlo navyknu, pokial’'majl moZnost si vybrat taky &as na dojenie, kedy
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kéarni mala, takZe tie s nizsim
postavenim v stiade nema-
ja 3ancu udrzat potrebnu
vzdialenost od vy3Sie po-
stavenych zvierat. Délezité
Jje, Ze pri robotickom dojeni
maji kravy dostatok priesto-
ru, o je vyhodnejie pre
kravy s niZ$im postavenim
v hierarchii stada. Tieto zvie-
ratd mézu dat dominantnej
krave prednost v dojeni a tak
nedochédza ku konfliktom.
Dojenie ovplyviluje po-
hodu krav a spdsobuje stre-
sové reakcie. Preto bola
preveden4 3tddia, pri ktorej
sa merala tepovéa frekvencia
dojnic pocas ich adapticie
z konvenéného dojenia na
robotické v priebehu Sty-
roch dni. Pri prvej naviteve
robota bola srdcova ¢innost
podstatne zvySena v porov-
nani s dojenim v konvenénej

dojarni. Po¢as nasledujtcich
dni sa srdcova frekvencia
normalizovala. Av3ak, pri
prvom dojeni v robote sa do-
jivost dramaticky zniZila pri
vacsine zvierat.

Celkovo sa d konStatovat,
Ze z hladiska spravania a wel-
fare je roboticky spésob doje-
nia pre dojnice velmi priatel-
sky. Bolo zistené, Ze nedoslo
k zvySeniu koncentracie nie-
ktorych plazmatickych hor-
monov suvisiacich so stresom
(kortizol, adrenalin, noradre-
nalin). Ina §tadia zistila po-
dobné koncentracie kortizolu
v mlicku nadojenom pomo-
cou robota a v konvenénej do-
jarni. PretoZe kortizol v mlie-
ku zodpoveda jeho dlhodobej
koncentracii v plazme, s ro-
botické a konvenéné dojenia
podobné.

Po zavedeni AMS su zvie-
rata vystavené nielen nové-
mu prostrediu, ale maja aj
inych oSetrovatelov. Kravy
prejavuji na ofetrovanie, za-
obchédzanie a techniku cho-
vu individualne reakcie spra-
vania. Tieto ich behavioralne
odpovede st odrazom najmi
charakteristik tempera-
mentu ako strach a agresia.
Preto sa farmari doZaduja
krotkych zvierat s ,dobrym

temperamentom®, ktoré
umozituja lahké, bezpeéné
arychle oSetrovanie.

Napisanie tohto &ldnku bolo
umoZnené projektmi APW
0632-10 a 15-0060.
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